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INDYWIDUALNY PROGRAM PRAKTYKI ZAWODOWEJ

na Wydziale Mechatroniki UKW dla studentéw kierunku
Mechatronika, studia inzynierskie 1°, profil ogélnoakademicki
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Opiekun praktyki zawodowej w przedsiebiorstwie sporzadza ,Indywidualny plan praktyki

zawodowej” dla danego praktykanta ktéry jest dotaczony do ,,Porozumienia o prowadzeniu

praktyk studenckich”.

I. Plan praktyki musi zawiera¢ co najmniej trzy wybrane zadania z ponizszego bloku
umiejetnosci techniczno-inzynierskich ktére bedg realizowane w trakcie trwania praktyki
oraz znajdg odzwierciedlenie w Dzienniku praktyk (wstawic znak X):

[J | 1. Tworzeniem koncepcji projektowych systemdéw mechatronicznych.

(]| 2. Wykorzystywanie technik projektowania mechatronicznego.

(]| 3. Prace zwigzane z symulacjg komponentéw lub catych systemdéw mechatronicznych.

(]| 4. Udziat w wykonywaniu projektéw wstepnych i technicznych.

(]| 5. Udziat w wykonywaniu obliczen projektowych.

[J | 6. Tworzenie dokumentacji CAD, CAM, CAE.

(]| 7.Zapoznanie sie z weryfikacjg obliczen i dokumentacjg projektows.

(1| 8.Zapoznanie sie z przygotowaniem testow eksperymentalnych.

9. Udziat w pracach zwigzanych z wykorzystaniem wynikdw badan modelowych
do tworzenia dokumentacji projektowe;j.

(1| 10. Udziat w pracach zwigzanych z eksploatacjg systemdéw mechatronicznych.

[1| 11. Udziat w pracach zwigzanych z budowg systeméw mechatronicznych.

(]| 12. Udziat w pracach zwigzanych z diagnostyka systemdw mechatronicznych.

(1| 13. Instalacja oraz konfiguracja oprogramowania uzytkowego.

(]| 14. Prowadzenie prac zwigzanych z archiwizacjg danych.

(]| 15. Uczestnictwo w pracach zwigzanych doborem aparatury i oprogramowania.
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[J | 16. Prace w zakresie inwentaryzacji sprzetu elektronicznego lub oprogramowania.

0 17. Badanie wydajnosci i optymalizacja komponentéw wchodzacych w sktad systemdéw
mechatronicznych.

(]| 18. Programowanie uktadéw cyfrowych lub mikrokontroleréow.

- 19. Projektowanie lub montaz ptytek drukowanych, montaz lub wykrywanie
bteddw w montazu elementdéw elektronicznych.

[J | 20. Prace programistyczne.

(]| 21. Prace zwigzane z przetwarzaniem obrazu.

(]| 22. Prace zwigzane ze sztuczng inteligencja.

(]| 23. Prace zwigzane z przetwarzaniem sygnatéw.

[J | 24. Projektowanie, instalacja, konfigurowanie lub uruchamianie uktadéw automatyki.

[J | 25. Programowanie oraz konfiguracja robotéw.

(]| 26. Programowanie systemow automatyki opartych na sterownikach PLC.

0 27. Projektowanie i eksploatacja maszyn i uktadéw maszynowych
semiautomatycznych, zautomatyzowanych lub autonomicznych.

0 28. Projektowanie i eksploatacja maszyn i uktadéw maszynowych: produkcyjnych,
serwisowych, itp.

. 29. Projektowanie i eksploatacja uktadéw mechatronicznych w systemach
odnawialnych Zzrédet energii.

0 30. Projektowanie i eksploatacja uktadéw mechatronicznych w ochronie srodowiska
naturalnego

(1| 31. Diagnostyka i serwisowanie maszyn i uktadéw mechatronicznych.

Inne zadania podlegajgce zatwierdzeniu przez Kierunkowego opiekuna praktyk
0| 32.
0l 33.

Il. Niezaleznie od ww. umiejetnosci techniczno-inzynierskich, student w trakcie praktyki musi

zreali

zowac zadania zawarte w Ramowym programie praktyk dla kierunku Mechatronika.

(data i podpis osoby reprezentujgcej przedsiebiorstwo)

© Wydziat Mechatroniki, UKW

https://mechatronika.ukw.edu.pl/jednostka/wydzial-mechatroniki/praktyki



